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Servo

XAxis

YAxis

Bridges X Bridges Y

Bridges X:
InA to GPIO 2 = P113
InB to GPIO 3 = P115
InC to GPIO 13 = P121
InD to GPIO 14 = P123

Out A + Out B to stepper motor X coil 1
Out C + Out D to stepper motor X coil 2

VCC to +5V from voltage regulator
Ground to minus of battery

Bridges Y:
InA to GPIO 10 = P124
InB to GPIO 6 = P122
InC to GPIO 9 = P15
InD to GPIO 7 = P17

Out A + Out B to stepper motor Y coil 1
Out C + Out D to stepper motor Y coil 2

VCC to +5V from voltage regulator
Ground to minus of battery

Servo:
Control line (Orange or white to GPIO 8 = P13
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